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2008
S 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej

Specyfikacja Techniczna — Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robét, ktore zostana
wykonane w ramach projektu pn: ,,Projekt budowlany zamienny kanalizacji sanitarnej z
przylaczami zagrodowymi w miejscowosci Mokrsko Czes¢ ,,A” (Kolonia)”.

Lokalizacja inwestycji: gmina Mokrsko, powiat wielunski, wojewodztwo todzkie.

1.2. Zakres stosowania S T
Specyfikacje Techniczne stanowia cz¢$§¢ Dokumentéw Przetargowych, Kontraktowych i1 nalezy je
stosowa¢ w zleceniu i wykonaniu Robot opisanych w pkt. 1.1

1.3. Zakres Robdt objetych S T

S 00.00.00 Wymagania ogdlne

S 00.00.00 Zaplecze Wykonawcy

S 01.00.00 Roboty przygotowawcze

S 01.01.01 Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych
- usunigcie warstwy humusu,
- rozbiorka elementow drog, ogrodzen

1.3.2. Roboty ziemne
- roboty ziemne w gruntach I-1V kategorii (wykopy, zasypy)

1.3.3. Kanalizacja
- kanalizacja z przylaczami (montaz)
- przepompownia $ciekow

1.3.4. Przejscia kanalizacji przez przeszkody
- przejscia pod drogami i urzadzeniami melioracji wodnych
- kolizje z istniejacym uzbrojeniem terenu

1.3.5. Inne roboty
- odbudowa nawierzchni drog
- roboty porzadkowe

1.4. Ogblne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, S T i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie Budowy

Zamawiajacy przekaze budoweg wraz z pozwoleniem na budowe, dziennikiem budowy, jednym
egzemplarzem Dokumentacji Projektowej, specyfikacji Technicznej w terminie okreslonym w
klauzuli Warunkéw Umowy.

W czasie budowy Wykonawca bedzie odpowiadat za utrzymanie wszystkich punktow
pomiarowych oraz punktow odniesienia zwiazanych z wykonaniem Robot oraz zobowiazuje si¢
odbudowac punkty, ktore zostaty uszkodzone lub zniszczone w trakcie realizacji robot.



1.4.2. Dokumentacja Projektowa
1.4.2.1. Wykaz Dokumentacji Projektowej zawartej w Dokumentach Przetargowych:

Dokumenty przetargowe dla wszystkich Wykonawcow zawarte w kontrakcie powinny sktadac si¢
z:

- przedmiaru robot,

- specyfikacji technicznych

- orientacji
Dokumentacja Projektowa zawiera wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokumenty niezbgdne
do realizacji warunkdw umowy beda udostepnione wszystkim Wykonawcom w okresie
przygotowywania ofert przetargowych w Urzedzie Gminy Mokrsko.

1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora powinna zosta ¢ przekazana Wykonawcy
po przyznaniu Umowy:

po przyznaniu Umowy Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego jeden kompletny egzemplarz
Dokumentacji Projektowej.

1.4.2.3. Wykaz Dokumentacji Projektowej i innych, ktore Wykonawca opracuje i poniesie we
wlasnym zakresie w ramach Ceny Umowne;.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia Robot,

Projekt objazddéw tymczasowych na czas budowy dla poszczeg6inych odcinkéw,
Projekt organizacji i harmonogram Robdt,

kolejnos¢ wykonywania robdt (w uzgodnieniu z Zamawiajacym)

zakres i metoda przeprowadzenia préb i badan

Uzgodnienia przejs$¢ rurociagéw przez drogi gminne i powiatowe

Projekt zaplecza technicznego budowy w razie potrzeby,

Dokumentacj¢ powykonawcza 1 inwentaryzacje geodezyjna powykonawcza Robot
opracowang na aktualnym planie sytuacyjno-wysokosciowym (o ile umowa pomigdzy
Wykonawca, a Zamawiajacym nie stanowi inaczej),

7. Koszty zajecia pasa drogowego 1 pozostawienia urzadzen w pasie drogowym.

S uUlk~ e 6 WN P

1.4.3. Zgodnos¢ Dokumentacji Projektowej ze Specyfikacja Techniczng

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz wszystkie dodatkowe dokumenty
przediozone Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia czes¢ Umowy, sa dla Wykonawcy tak
samo obowiazujace, jak gdyby byly zawarte w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze czerpac
korzysci z tytutlu bledow lub przeoczen znajdujacych si¢ w Dokumentach Umownych i w
przypadku ich odkrycia winien natychmiast o tym powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktory
zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek. Wymiary opisane na pis$mie
maja pierwszenstwo przed wymiarami wyliczonymi na podstawie rysunkow.

Wszystkie materialy oraz wykonanie Rob6t powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i
ST. Nalezy stosowa¢ si¢ do wymagan projektowych zawartych w Dokumentach Projektowych
oraz ST. Odstegpstwa od tych wymagan sa mozliwe pod warunkiem, ze znajduja si¢ one w ramach
okreslonych poziomoéw dopuszczalnosci. Parametry materialdow oraz wykonania Robét powinny
by¢ jednolite 1 zgodne z wymaganiami ST.

Jezeli materiaty oraz wykonanie Robot nie w petni odpowiadaja Dokumentacji Projektowej i ST,
obnizajac tym samym jako$¢ Robot, Wykonawca na wiasny koszt wymieni tego rodzaju materiat
oraz wykona niezbedne poprawki.



1.4.4. Bezpieczenstwo Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizacje Budowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za utrzymanie publicznego ruchu drogowego przez czas
trwania Robot do dnia ich zakonczenia oraz koncowego odbioru.

Przed rozpoczgciem Robdt Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia inspektorowi nadzoru
aktualny projekt organizacji ruchu drogowego oraz zabezpieczenia Rob6t w czasie ich
realizacji uzgodniony z wlasciwymi organami zarzadzania i nadzoru nad ruchem drogowym.

W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot Wykonawca bedzie na biezaco modyfikowat projekt
organizacji ruchu. W celu zapewnienia bezpieczenstwa ruchu kotowego i pieszych Wykonawca
wykona na czas trwania Robot objazdy, a takze dostarczy i utrzyma wszystkie urzadzenia shuzace
tymczasowemu zabezpieczeniu Robét, takie jak: ogrodzenia, znaki ostrzegawcze, urzadzenia
sygnalizacyjne.

Koszt wykonania objazdéw nie stanowi przedmiotu odrgbnych rozliczen finansowych i
powinien zosta¢ uwzgledniony w Cenie Kontraktowe.

Przez caly okres trwania Robot Wykonawca zapewni dobra widocznos¢ tym ogrodzeniom oraz
znakom, dla ktorych jest to niezbedne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, ogrodzenia
oraz urzadzenia do wykonania zabezpieczen musza zosta¢ zatwierdzone przez

inspektora nadzoru. Koszt zabezpieczenia budowy nie podlega drgbnym rozliczeniom
finansowym 1 winien by¢ uzgodniony w Cenie Kontraktowej. Wykonawca ma obowiazek
zabezpieczy¢ Budowg na czas trwania Robot do dnia ich zakonczenia i koncowego odbioru
Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia stuzace wykonaniu tymczasowych
zabezpieczen takie jak: ogrodzenia, porgcze, S$wiatla, urzadzenia sygnalizacyjne, znaki
ostrzegawcze oraz inne rodzaje wykonania zabezpieczenia Robot, zapewnienia wygody publicznej,
etc.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonania Robdt

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

a/ utrzymywat Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,

b/ podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy.

Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Wszelkie, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesiec Wykonawca.



1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania Budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi inspektora nadzoru i
zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.9. Objazdy, Przejazdy, Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazd6w ( przejazddw ) i organizacji ruchu obejmuije:

a/ opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji Ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi nadzoru i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot.

b/ ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu.

¢/ optlaty (dzierzawy terenu),

d/ przygotowanie terenu,

e/ konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, oznakowan i drenazu,

{7 tymczasowa przebudowa urzadzen obcych,

Koszty utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuja:

a/ oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usuwanie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

b/ utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/ przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a/ usunigcie wybudowanych materialow i oznakowan,

b/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

1.4.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bgda dopuszczane na
swiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe
wszelkich Robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.11. Zabezpieczenie Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie Robot, wszystkich materiatow 1 urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania Budowy do daty wydania Protokétu
Odbioru Koncowego przez Zamawiajacego - Inspektora nadzoru. Wykonawca odpowiada za
utrzymanie Robot do chwili ich Odbioru Koncowego.

1.4.12. Zgodnos¢ z prawem i innymi przepisami

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ i stosowaé w czasie wykonywania Robot wszystkie
przepisy administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje 1 wytyczne
dotyczace Robot.

1.4.13. Ré6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwieck w Umowie powolane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetniaé maja

materiaty, wyposazenie, sprz¢t 1 inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty beda

obowigzywac¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i

przepisow. Roéznice pomigdzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami musza
5



by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedtozone inspektorowi nadzoru co najmniej na 28
dni przed data oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inspektora Nadzoru.
W przypadku kiedy Inspektor nadzoru stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewnia
zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu wykonania Wykonawca zastosuje si¢ do norm
powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spehienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materialtdow do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw 1 miejsc pozyskiwania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na tereniec Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Umowie beda wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan Umowy lub wskazan Inspektora.

2.2. Materialy nie zgodne ze S T

Kazda czgs¢ robot wykonana przy uzyciu materialdw, ktore nie zostaly sprawdzone przez
Inspektora nadzoru lub przez niego zatwierdzone, bgdzie realizowana na wiasne ryzyko
Wykonawcy. Wykonawca powinien mie¢ $wiadomos¢, ze wykonana w ten sposob czes¢ Robot
moze nie zosta¢ zaakceptowana, a nalezne za nig ptatno$ci wstrzymane.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skltadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do Robot 1
byly dostgpne do kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w
obrebie Terenu Budowy.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami S T, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementdw Rob6t zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy do odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow Robot beda oparte na wymaganiach
sformulowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej iw S T, a takze w normach i wytycznych.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robo6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozona jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg Robot i jakosci materialow. Wykaz sprzetu i
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aparatury jaki Wykonawca przekaze do dyspozyciji w celu wykonania testow i pomiarow:

» komplet sprzetu geodezyjnego
Inspektor nadzoru, bedzie ocenia¢ jako$¢ materiatow i Robot z wymaganiami ST na podstawie
certyfikatow dostarczonych przez Wykonawce.
W przypadku watpliwosci dotyczacych jakosci materialdow 1 Robdt Wykonawca przeprowadzi
nieodplatnie i na polecenie Inspektora nadzoru niezbedne badania materiatow lub Robot.

4.2. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polska Norma lub

* aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy,
lub ktore, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1, spehiaja wymogi
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Rob6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta i dotaczone do
partii materialu, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie
wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce inspektorowi nadzoru. Jakiekolwiek
materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

4.3. Dokumenty Budowy
4.3.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest obowiazujacym instrumentem prawnym istniejacym pomigdzy
Zamawiajacym a Wykonawcg i powinien by¢ prowadzony od dnia rozpoczgcia Robot do dnia
zakonczenia robdot. Wykonawca w osobie kierownika budowy jest odpowiedzialny za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Wpisy do Dziennika Budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowac postep
Robot, ochrong oso6b i wlasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwiazane z
zarzadzaniem Budowa.
Kazdy wpis do Dziennika Budowy powinien by¢ podpisany i opatrzony data z nazwiskiem i
opisem pracy wykonanej przez osobg¢ dokonujaca wpisu. Wszystkie wpisy musza by¢
czytelne i zarejestrowane w chronologicznej kolejnosci.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdInosci:
+ date przekazania Budowy Wykonawcy'
+ dateg zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru Programu Zapewnienia Jakos$ci i Programu
Budowy,
* daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych odcinkow Robot,
*  postgp Robodt, problemy i przeszkody wynikle w trakcie wykonania Robot, daty,
przyczyny i czas trwania opdznien,
» uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
» date, czas trwania oraz powody zarzadzenia przez Inspektora nadzoru wstrzymania
Robot,
 daty zakonczenia i odbioru robot ulegajacych zakryciu, oraz czgSciowych i ostatecznych
odbiorow Robdt,



» uwagi, polecenia i zalecenia Inspektora nadzoru,

» stan pogody oraz temperature powietrza wystepujace w okresie wykonywania robot
podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegblnym w zwiazku z warunkami
klimatycznymi,

» dane dotyczace czynnosci geodezyjnych ( pomiarowych )dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania Robot,

« dane dotyczace wykonania zabezpieczenia Robdt,

» dane dotyczace jakos$ci materiatdw, pobierania probek i przeprowadzania badan wraz z
podaniem, kto je przeprowadzat,

» wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzit,

* inne istotne informacje zwiazane z przebiegiem Robot.

Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy zostana
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Wszystkie decyzje Inspektora nadzoru wprowadzone do Dziennika Budowy, Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig¢. Projektant nie jest
jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

4.3.2. Rejestr Obmiarow

Rejestr obmiar6w nalezy stosowa¢ w przypadku, gdy podczas prowadzenia Robot wystapia
Roboty dodatkowe konieczne, ktérych nie mozna bylo przewidzie¢ przed podpisaniem
umowy. Zamawiajacy, a w tym samym Inspektor nadzoru po stwierdzeniu takiego przypadku na
whiosek Wykonawcy, musi wyrazi¢ zgode na zaprowadzenie takiego rejestru.

4.3.3. Sposéb przechowywania dokumentow

Dokumenty Wykonawcy takie jak certyfikaty zapewnienia jako$ci, deklaracje jakosci
materialdw, zatwierdzone receptury laboratoryjne oraz wyniki badan powinny by¢
przechowywane do momentu odbioru i przekazania zadania do uzytkowania. Dokumenty
przez caly czas powinny by¢ udostgpniane Inspektorowi nadzoru.

4.3.4. Inne Dokumenty Budowy
Nizej wymienione dokumenty powinny by¢ takze uznane za dokumenty Budowy:
» dokumenty zatwierdzenia wykonania Robot,
 procedury, ktore nalezy zastosowac przy przekazaniu Budowy Wykonawcy,
* uzgodnienia Administracyjne zawarte z Osobami Trzecimi wraz innymi uzgodnieniami
prawnymi,
+ protokoly Odbioru Robot,
* protokoét ze spotkania na terenie Budowy oraz polecenia Inspektora nadzoru,
» korespondencja budowy.

4.3.5. Przechowywanie Dokumentéw Budowy
Dokumenty Budowy winny by¢ przechowywane na terenie Budowy w bezpiecznym miejscu.
Kazdy zagubiony dokument begdzie niezwlocznie zastapiony zgodnie z wlasciwymi

wymogami prawnymi.
Wszystkie dokumenty Budowy beda udostgpnione do kontroli Inspektorowi nadzoru lub
Zamawiajacemu kazdorazowo na ich zyczenie.

5. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiadajacych ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom
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odbioru:
* odbiorowi czesciowemu,
* odbiorowi koncowemu,
 odbiorowi pogwarancyjnemul.

5.1. Odbior czeSciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych Robot. Odbioru czgsciowego.
Robot dokonuje si¢ wg. Zasad jak przy odbiorze koncowym Robdt. Odbioru Roboét dokonuje
Inspektor nadzoru przy udziale przedstawiciela ze Strony Zamawiajace;.

5.2. Odbior koncowy Robét

Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie materiatlow i rzeczywistego wykonania Robdt w
odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz ich gotowo$¢ do przekazania bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o
tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior Koncowy Robdt nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia Robot i dokumentow, o ktorych
mowa w pkt. 5.2.1.

Inspektor nadzoru wraz z Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego sporzadza protokot
odbioru koncowego i przekazania robot.

Wzor protokdtu zostanie opracowany przez Zamawiajacego przy udziale Inspektora nadzoru.
Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedlozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robo6t z
Dokumentacja Projektowa i S T.

W toku odbioru Koncowego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zakonczonych, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot dodatkowych i
Rob6t poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lub  Robot
uzupetiajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych Robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwa ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonanych
Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach umowy.

5.2.1. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego Robot jest protokédt odbioru koncowego
robdt sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego - Inspektora nadzoru. Co
najmniej 21 dni przed terminem odbioru Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi
nadzoru nastg¢pujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jezeli zostala sporzadzona w trakcie Kontraktu. (Zmiany w dokumentacji technicznej
musza si¢ odby¢ za zgoda 1 przy udziale Projektanta.)

Recepty i zatwierdzone wymagania technologiczne.
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).

Wyniki badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.
Certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST.

Podsumowanie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw
9
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odbioru wykonanych zgodnie z ST.

8. Powykonawcza dokumentacja rysunkowa (Dokumentacja Projektowa ) na wykonanie
innych robot ( np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, wodociagowe;j,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i1 przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen. W przypadku zmian w dokumentacji technicznej w dokumentacji
powykonawczej musi by¢ zgoda Projektanta na wprowadzenie tych zmian.

5.3 Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny robot nastapi po wygasnigciu okresu gwarancyjnego i wykonaniu robot
zwiazanych z usunigciem wad/bledow/uszkodzen zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Wszelkie wady/bledy/uszkodzenia zostana stwierdzone i wykazane przez wspdlng Komisjg
skladajaca si¢ z przedstawicieli Uzytkownika, Wykonawcy i Zamawiajacego wraz z Inspektorem
nadzoru. Wykonawca zostanie powiadomiony o sporzadzonym wykazie wad/bledéw/uszkodzen.
Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych 5.2.- ,,0dbior koncowy Robot".

W przypadku gdy wg. komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru pogwarancyjnego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru pogwarancyjnego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg.
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robdt
uzupehiajacych wyznaczy komisja.

6. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot winien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w dokumentacji przetargowej i projekcie organizacji ruchu. Powinien on zostaé
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentach przetargowych i dokumentacji technicznej oraz harmonogramie rob6t
dostarczonych Zamawiajacemu przez Wykonawce.

Sprzet bedacy wiasnoscia wykonawey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie i w gotowos$ci do pracy. Musi by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jezeli specyfikacja techniczna przewiduje mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim wyborze i uzyska
jego akceptacje.

7. WYMAGANIA ODNOSNIE POTENCJALU TECHNICZNEGO
OFERENTOW:
Do przetargu moga przystapi¢ oferenci ktorzy spelniaja nastepujace wymagania:

Zasady finansowe i techniczne:

* uczestnik musi by¢ zarejestrowana osoba prawna lub osoba fizyczna jak wskazano w
Dokumentacji Przetargowej

* dzialalno$¢ uczestnika przetargu w obszarze projektu przez minimum 5 lat tzn.
w ciagu ostatnich 5 lat wykonawca winien wykona¢ co najmniej 3 zadania polegajacych na
budowie kanalizacji sanitarnej z przykanalikami, przepompowniami, w tym co najmniej 2
zadania o porownywalnym zakresie,
posiadanie kadry technicznej niezbednej do realizacji umowy w osobie kierownika
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budowy z uprawnieniami w zakresie wykonawstwa sieci kanalizacyjnych i instalacji
sanitarnych, elektrycznej oraz majstra/6w budowy z kwalifikacjami zawodowymi w zakresie
wykonawstwa sieci kanalizacyjnych i instalacji sanitarnych

- dostgpnos¢/ posiadanie maszyn i urzadzen niezbednych do realizacji umowy tj.: koparka
0 poj. 0,6 m3 - szt.2, koparka o poj. 0,4 m3 - szt.2, koparko-tadowarka o poj. 1,0 - 1,3
m3 - szt. |, tadowarka o poj. 1,5 m3 - szt. 1, spycharka gasienicowa 74kW ( 100 KM ) -
szt. 1, zuraw samochodowy 5-6 t - szt. I, samochody samowytadowawcze 10-12 t - szt. 2,
przecinarka do asfaltu, szalunki do wykopow, zestawy do odwadniania szt. 2.
wymagane minimum specyfikacji technicznej materialdw i urzadzen oraz serwis
gwarancyjny, wymagane minimum zakresu prac oraz serwis powykonawczy.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r - Prawo budowlane ( Dz. U. Nr 89 z dnia 25.08.1994 r, poz.414 z
p.zm.).
2. Rozporzadzenie MGPiB z dnia 19.12. 1994 r (Dz. U. Nr 10)
3. Rozporzadzenie MGPIB z dnia 21.02. 1995 r ( Dz. U. Nr 25, p6z. 133)
4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne ( Dz. U. Nr 30, poz.
163)
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S 00.00.01 ZAPLECZE WYKONAWCY

. Zaplecze Wykonawcy sklada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placow

skladowych potrzebnych do realizacji wymienionych robdt.

Zaplecze budowy zorganizowa¢ zgodnie z warunkami BHP na podstawie
zatwierdzonego przez PIP planu organizacji i bezpieczenstwa. W kosztach
budowy nalezy przewidzie¢ wedtug potrzeb:

doprowadzenie pradu,

doprowadzenie wody,

ogrodzenie,

oznakowanie.

Koszty z wlasciwym zorganizowaniem (wraz z kosztami za wynajem), utrzymaniem i
zagospodarowaniem zaplecza ponosi Wykonawca.
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S01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

S01.01.01 WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wytyczeniem trasy kanalizacji sanitarnej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowaniaS T
Szczegotowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie
przebiegu trasy kanalizacji sanitarnej oraz potozenia obiektow, ktore ma wykona¢ geodeta
uprawniony.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokosciowych wchodza:

» sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gidwnych osi
trasy punktow wysokosciowych,

* uzupehianie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi)

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

» wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych )

»  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow - pompowni.

Wyznaczenie obiektow - pompowni obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i
punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, punkty).

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos$¢ oraz zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, S
T oraz instrukcjami Inspektora nadzoru. Wymagania og6lne dotyczace robot podane sa w
ST -S.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt. 1.4.
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2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania
trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,10 do 0,15 m i dlugos¢ od 1,5 mdo 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 mdo 0,08 mi
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m. ,, Swiadki" powinny mie¢ dhugo$¢ okolo 0,50 m i przekr6j
prostokatny.

3.SPRZET

Do odtwarzania sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet:

* teodolity lub tachimetry

* niwelatory

* dalmierze

» tyczki

* laty

* tasmy stalowe, szpilki

Sprzet stosowany do odtwarzania trasy 1 jej punktoéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w S T ,,Wymagania og6lne" - pkt. 3.

4.2. Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od |
do 7). Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie Kkwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora nadzoru o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gldwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny
by¢ wkalkulowane w ceng ofertowa Wykonawcy. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne
terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli
Wykonaweca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez
Inspektora nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy
musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreSlajace w sposob wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke 1 potozenie tych punktow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
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W czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawcg $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt \Wykonawcy.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow

Wykonawcy.

4.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow
Wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy
punktami gldwnymi na odcinkach prostych nie moze przekroczy¢ 500 m. Wykonawca powinien
zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy , a takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim. Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby
$redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w
nawiazaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

4.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu osnowy geodezyjnej
okreslonej w dokumentacji projektowej. O§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
glownych 1 w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie Sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt. 2.1.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w S T ,,Wymagania Ogoélne” - pkt.4. Kontrolg
jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdInych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (od | do 7).

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Zasady i sposdb odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w S T ,Wymagania ogolne” - pkt.5. Odbidr robot
zwiazanych z odtwarzaniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow 1 dziennikow
pomiaré6w geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada
Inspektorowi nadzoru.

7 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G - 3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii - Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.3. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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S.01.01.02 USUNIECIE WARSTWY HUMUSU

WSTEP

1.1. PrzedmiotST
Przedmiotem niniejszej S T sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu przed przystapieniem do budowy kanalizacji sanitarnej.

1.2. Zakres stosowaniaS T
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontaktowy przy zleceniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych S T
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych ze
zdjeciem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne" - pkt. | .4,

2.MATERIALY
Nie wystepuja

3.SPRZET

Do wykonania robdt zwiazanych ze zdjeciem humusu nalezy stosowaé:

* rowniarki, spycharki, topaty, szpadle i inny sprz¢t do recznego wykonywania robot ziemnych
- w miejscach, gdzie mechaniczne wykonanie robot nie jest mozliwe.

* koparki, samochody samowytadowawcze.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano "Wymagania ogélne ,, - pkt. 3,

Teren pod budowe kanalizacji w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

4.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy
rekultywacji, umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz innych
czynno$ci okreslonych w dokumentacji projektowej. Warstwe humusu nalezy usuwaé
mechanicznie przy zastosowaniu spychaczy lub réwniarek. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy
humusu ( zalezna od glgbokosci jego zalegania, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.)
powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub wskazania przez Inspektora
nadzoru, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Zdjety humus nalezy skladowaé¢ w
regularnych pryzmach.
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S.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

S-02.01.01. ROBOTY ZIEMNE W GRUNTACH I-1V KATEGORII
WYKOPY/ZASYPY

1. WSTEP

1.1 PrzedmiotS T

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopoéw w gruntach
I-1V kategorii i ich zasypania.

1.2 Zakres stosowania S T
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych S T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji kanalizacji i obejmuja wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych (kat.
I-1V) i ich zasypanie po wykonaniu kanalizaciji.

1.4. Ogolne zasady dotyczace robot
Ogolne zasady dotyczace robot podane w S T S-00.00.00. ,,Wymagania ogéine”, pkt. | .4.

2. MATERIALY

Zgodnie z dokumentacja geotechniczna dla danego zadania grunty klasyfikowane sa w
kategoriach I-IV. Stopnie zageszczenia dla poszczegdlnych warstw gleby podane sa w
dokumentacjach geotechnicznych.

3.SPRZET
Do wykonania robot nalezy posiada¢ nastepujacy sprzet:
» sprzet do odspajania i wydobywania gruntu: koparki, tadowarki jednoczesnego
wydobywania i przemieszczania gruntu,
 samochody, wywrotki,
* sprzet zageszczajacy: ubijaki, plyty wibracyjne.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST S-00.00.00 "Wymagania ogolne,” - pkt. 3.

4.2. Wykonanie wykopow

4.2.1. Wykopy nalezy wykonywac jako wykopy obudowane. Metody wykonania robot -wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu,

danych geotechnicznych, ustalen instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego.

42.2. W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac
sposobem rgcznym.

4.2.3. Wykopy wasko-przestrzenne nalezy wykonywa¢ mechanicznie lub recznie, ich umocnienia
nalezy wykona¢ w szalunkach ptytowych lub skrzyniowych typu Kriengs lub wronki lub innych o
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podobnych standardach.

4.2.4. \Wykopy szeroko-przestrzenne nalezy wykona¢ mechanicznie przy nachyleniu skarp 1:06.

4.2.5. Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych
dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym do rzednej projektowanej o 0,20
m.

4.2.6. Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robot. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane
bezposrednio przed ulozeniem przewoddéw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona
recznie lub w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

4.2.7. Odwodnienie wykopow nalezy wykona¢ poprzez zabicie iglofiltréw o $rednicy 50 mm
jednorzedowo lub dwurzedowo ( glebokos¢ do 4-5 m ) w zaleznosci od potrzeb 1 odpompowanie
wody z wykopu zestawem pompowym.

4.2.8. Ziemi¢ z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania ( zasyp wykopow )
nalezy sktadowa¢ wzdhiz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od zainwestowania
terenu.

4.2.9. Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bedzie uzyty do zasypania, powinien

by¢ wywieziony przez Wykonawcg lub skladowany ,, na odktad".

4.2.10. Wykop nalezy zasypa¢ po wlozeniu w nim kanalizacji sanitarnej oraz wykonaniu pozostatych
obiektow i urzadzen towarzyszacych, rozpoczynajac od rownomiernego obsypania rur z bokéw, z
dokladnym ubiciem ziemi, warstwami grubosci 10-20 cm, drewnianymi ubijakami. Kanaty z rur PCV
nalezy obsypywa¢ piaskiem do wysokosci 30 cm ponad wierzch rury. Pozostaly wykop do poziomu
terenu nalezy zasypa¢ warstwami ziemi o grubosci 20-30 cm sposobem recznym lub mechanicznym.
Warstwy nalezy zaggszcza¢ mechanicznie.

4.2.11. Jednoczesnie z zasypywaniem kanalu nalezy stopniowo prowadzi¢ rozbiorke
umochienia.

4.2.12. Zaleca si¢ wykonanie robot przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

4.2.13. Po ukonczeniu zasypywania wykopu, teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego, teren po
wykopach nalezy zrekultywowac.

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z norma PN-99/B-10736 ,,Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla
przewodoéw wodociagowych i kanalizacyjnych. - Warunki techniczne wykonania™.

4.3. Wymagania dotyczace zageszczenia

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 oraz Rozporzadzeniem Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej z 02.03.1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, p6z.430) dla drdg
powiatowych i gminnych oznaczonych symbolami GZ.L.D

4.4. Zasypka
4.4. 1. Zasypywanie wykopOw przeprowadzone jest w trzech etapach:
» etap | - wykonanie warstwy ochronnej rury z wyjatkiem punktéw na ztaczkach,

o etap Il - po przeprowadzeniu testu szczelno$ci wykonanie warstwy ochronnej na
zkaczach.
o etap Il - zasypywanie wykopu gruntem rodzimym z réwnoczesnym zaggszczaniem i

rozbidrka umocnien i rozporek $cian wykopu.
4.4.2. Wykop nalezy zasypywac po wozeniu kanalizacji i wykonaniu elementéw i instalacji
towarzyszacych, rozpoczynajac od roéwnomiernego obsypywania bokow rur, z dokladnym
ubijaniem gleby warstwami o grubosci 10-20 cm przy pomocy drewnianych ubijakow. Kanaly

wykonywane z rur PCV nalezy obsypac¢ piaskiem do wysokosci 30 cm ponad wierzchotek rury.
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Reszte wykopu do poziomu gruntu nalezy wypetni¢ warstwa gruntu o grubosci 20-30 cm
reeznie lub mechanicznie. Warstwy nalezy zageszcza¢ mechanicznie.

4.4.3. Dla przewodow kladzionych w obszarach zaggszczonych (pod drogami) zasypka moze
by¢ wykonana warstwami kolejno zageszczonymi za pomoca lekkiego sprzgtu, o grubosci do
0,25 m co najmniej 0,5 m ponad przewod. Nastepnie nalezy zasypywaé wykop warstwa piasku
lub zwiru o glgbokosci 0,5 m oraz uzupei¢ powierzchnie wykopu odpowiednio zaggszczonym
gruntem rodzimym.

4.4.4. Dla przewodow kladzionych w gruncie sypkim (poza drogami), zasypywanie powinno
przebiegac jak powyzej, przy najmniej 0,25 m ponad powierzchnie przewodu. Zasypka gruntem
rodzimym, zaggszczonym za pomoca lekkiego sprzetu. Rownoczes$nie nalezy przeprowadzac
stopniowa rozbidrke umocnien.

44.5. Dla zapewnienia calkowitej stabilnosci zasypka piaskowa powinna szczelnie
wypetnia¢ przestrzen ponad rura ( przewodem ).

4.4.6. Zageszczenie kazdej warstwy piasku powinno przebiegaC w sposob zapewniajacy
odpowiednie wsparcie po bokach przewodu. W strefie niebezpiecznej materia zasypowy
powinien by¢ materialem nieskalistym mineralnym o strukturze sypkiej, drobnym lub $rednim
uziarnieniu, niezbrylonym, bez kamieni, zgodny z norma PN-74/B-0248 -standard dla
klasyfikacji gruntow budowlanych, warunkéw bezposredniego wznoszenia budowli oraz
wymagan i warunkow dla obliczen statystycznych i projektowych dotyczacych bezposredniej
lokalizacji obiektow budowlanych.

4.4.7. W przypadku robot ziemnych w istniejacych drogach o nawierzchni utwardzonej oraz w
przypadku trudnosci z uzyskaniem wskaznika zageszczenia rdwnego przynajmniej 97% , gorna
warstwa zasypki powinna zosta¢ zastapiona uzbrojona podbudowa drogi.

4.4.8. Zaleca si¢ przeprowadzanie prac przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

4.4.9. Po zakonczeniu zasypki wykopow, teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego, a
obszar po wykopach zrekultywowac.

4.5. Osuszanie wykopdéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé¢ w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety kanalizacji. Osuszanie wykopoéw nalezy wykonywaé za pomoca
iglofiltrow

4.6. Odwodnienie wykopdw

Roboty montazowe dla przewodow kanalizacyjnych nalezy przeprowadza¢ w odpowiednich
wykopach. Jedynie odwodnienie podluzne umozliwia wykonanie otworu dla umieszczenia w nim
rury, montazu oraz utrzymaniu zaprojektowanej rzednej spadku kanalizacji. Metodg oraz szczegoty
przeprowadzenia odwodnienia nalezy opracowa¢ w szczegdlowym projekcie (projekt odwadniania
wykopdw), po wyznaczeniu aktualnych warunkéw glebowych oraz wodnych. W razie takiej
koniecznosci koszty za opracowanie tej dokumentacji ponosi WWykonawca.

5.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST S-00.00.00 - ,,Wymagania og6lne” - pkt. 4.

5.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegoding
uwagg nalezy zwrdcic¢ na:
* zapewnienie statecznosci Scian wykopow,
* odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania' robdt 1 po ich zakonczeniu,
* dokladnos¢ wykonania wykopow,
* zaggszczenie zasypanego wykopu.
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5.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami ST. Szczegdlna
uwagg nalezy zwrdcic na:

 wiasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

 wihasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkéw wodnych.

5.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot
Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robot okreslono w punkcie 5.3,

5.3. Badania do odbioru robdt ziemnych

5.3.1. Minimalna czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

1. Pomiar szerokosci dna:

Pomiar tasma, szablonem w odstepach co 200 m na prostych, co 50 m w miejscach, ktdre
budza watpliwosci.

2. Pomiar spadku podtuznego dna:

Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w punktach watpliwych.

3. Badanie zaggszczenia gruntu:

Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy.

5.3.2. Szeroko$¢ dna
Szerokos$¢ dna nie moze r6zni€ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +/- 5 cm.

5.3.3. Spadek podtuzny dna
Spadek podluzny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze
dawac¢ réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz— 3 cm+ | cm.

5.3.4. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] oraz
Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z 02.03.1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie

(Dz. U. Nr 43 poz. 430) dla drog powiatowych i gminnych oznaczonych symbolami G Z.L.D.

6. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00.00 pkt 5.

Przed rozpoczeciem robdt montazowych nalezy sprawdzi€, czy zakonczone zostaly roboty
zwigzane 1 pomocnicze, wg dokumentacji:

* wykonanie wykopu i podioza,

* zabezpieczenie przewodow i kabli krzyzujacych sig z wykopem,

*wykonanie umocnienia wykopu,

*kat nachylenia $cian wykopu,

* sprawdzenie dzialania systemu odwadniania, jezeli zostat zainstalowany i jest niezbedny.

Uwaga:
Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie
obowigzujace normy i przepisy.
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S-03.00.01 KANALIZACJA SANITARNA
$.03.00.01 KANALIZACJA SANITARNA, PRZY KANALIKI
1. WSTEP

1.1 Przedmiot S T
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z budowa kanalizacji sanitarne;.

1.2. Zakres stosowaniaS T
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w pkt I. |

1.3. Zakres robot objetych S T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia. robot zwiazanych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnej. W zakres tych rob6t wechodza:

- roboty przygotowawcze,

- roboty montazowe sieciowe,

- budowa studni kanalizacyjnych i przepompowni $ciekow

- odwodnienie wykopdw,

- proba szczelnosci,

- ochrona przed korozja,

- kontrola jakosci.

1.4. Warunki ogolne dotyczace robot
Warunki ogdlne dotyczace robot podane sa w ST S-00.00.00 pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST S-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

Wykonawca zobowiazany jest:

- dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST,

- powiadomi¢ Inspektora nadzoru o proponowanych zrédlach pozyskania materiatow przed
rozpoczeciem dostawy 1uzyskac jego akceptacje.

2.2 Rury kanalowe

2.2.1. Rury kanalizacyjne
Rury kanalizacyjne PVC (kanaly i przylacza kanalizacyjne) kielichowe odporne na $cieranie taczone na
uszczelke gumowa o $rednicy:

*160/4,7 mm

*200/5,9 mm

*250/7,3 mm

wg PN-74/089200 ulozone na podsypce piaskowej grubosci 15 - 20 cm (obsypka 30 cm).
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2.2.3. Rury ochronne (ostlonowe) stalowe ze szwem zgodnie z normg PN-H 74234
*rury stalowe ze szwem o $rednicy zew. ¢ 219 X 6,3 mm.

*rury stalowe ze szwem o $rednicy zew. ¢ 273 X 6,5 mm.

*rury stalowe ze szwem o $rednicy zew. ¢ 324 X 8 mm.

2.3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1. Studzienki kanalizacyjne nalezy wykona¢ zgodnie ze szczegblowymi rozwiazaniami
projektowymi;

Studzienki kanalizacyjne polaczeniowe i przelotowe znajdujace si¢ na trasie sieci kanalizacyjnej
zaprojektowano z kregow zelbetowych ¢ 1000 mm i ¢ 1200 mm z gotowym dnem. Studzienki te nalezy
przykry¢ ptytami nadstudziennymi ¢ 1200 mm i ¢ 1400 mm i osadzi¢ w nich wiazy Zeliwne ¢ 600 mm typ
ciezki. W kregach nalezy osadzi¢ stopnie wlazowe.

Zaprojektowano rdwniez na trasie kanatu studzienki inspekcyjne ,,WAVIN” ¢ 425 mm PE z wiazami
Zzeliwnymi o no$nosci 12,5 ton..

Studzienki kanalizacyjne znajdujace si¢ na przylaczach nalezy montowac typ ,, WAVIN” ¢ 315 mm PP z
wilazami zeliwnymi 12,5 ton.

Powierzchnie zewnetrzne studzienek zelbetowych nalezy zaizolowac poprzez dwukrotne pomalowanie
abizolemR +P.

W studzienkach o glgbokosci powyzej 3,0 m mozna zastosowac kominy wlazowe z kregow zelbetowych ¢
800 mm.

Posadowienie komina wlazowego na elemencie stozkowym lub plycie posredniej nalezy wykona¢ w taki
Sposdb, aby pokrywa wiazu znajdowata si¢ nad spocznikiem o najwiekszej powierzchni.

W studzienkach kaskadowych spust nalezy wykona¢ w rurze pionowej umieszczonej na zewnatrz
studzienki 1 obetonowac go.

Studnie Zelbetowe skladaja si¢ z nastgpujacych elementow:

* podstawy studni

* kregow stanowiacych komorg robocza, komin wlazowy

* elementow redukujacych przekrdj komory do wymiaru komina lub otworu wlazowego (zwezka,
plyta redukcyjna i ptyta przykrywowa)

*stopni wlazowych, ktore sa montowane w podstawie, kregach, plycie redukcyjnej i zwezce
studzienek.

Podstawa studzienki, kregi, plyty redukcyjne oraz zwezka maja wyprofilowane powierzchnie czolowe
tworzace zlacze w formie tzw. zamka, umozliwiajace szczelne polaczenie elementéw. Elementem
zapewniajacym wymagang szczelnos¢ jest uszczelka z elastomeru znajdujaca si¢ wewnatrz zlacza
pomiedzy sasiednimi elementami studzienki. Dolna czes¢ studzienki kanalizacyjnej, na ktorej
montowane sa kregi, stanowi podstawa. Jest to element prefabrykowany skladajacy sie w czesci
pionowej z kregu z otworami przylaczeniowymi i plyty dennej, cato$¢ wykonana jako prefabrykowany
element monolityczny. W plycie dennej studzienki kanalizacyjnej od strony wewng¢trznej wykonany jest
spocznik i wyprofilowana kineta, w celu ukierunkowania przeptywu $ciekOw.

Studzienki nalezy wykonywa¢ zgodnie z zasadami i normami gwarantujac ich szczelnosé.

Kregi betonowe studni winny by¢ wykonane z betonu klasy co najmniej B40 o wodoszczelnosci w8
oraz nasiakliwosci ponizej 5%, taczone na uszczelki z elastomeru typ SD.

2.3.2. Komora robocza - podstawa studzienki posiada od 3 - 5 wejs¢ w zaleznosci od $rednicy.
Typy i1 rodzaje elementdow wyposazenia komoér nalezy przyja¢ zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.
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2.3.3 Plyta pokrywowa

Plyty pokrywowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa:

*Klasy D, identyfikacja D 400 zgodnie z norma PN-H 74051-3:1994 dla obciazen do 400 kN-
instalowanych z gniazdem i pierscieniem rozstawczym w jezdniach.

*Pokrywy ze zbrojonego betonu ze stozkiem, dla terenéw o matym natgzeniu ruchu,

Typowe pokrywy z w/w klas powinny by¢ osadzane na betonowych ptytach. Zastosowanie
pierScienia rozstawczego przenoszacego obciazenia pionowe sprawia, ze obcigzana nie jest
bezposrednio komora, a pierscien zmienia ulozenie w miar¢ osiadania gruntu. PierScien
rozstawczy moze by¢ wykonany na budowie ze zbrojonego betonu (zbrojonego betonu
odpowiedniej klasy), lub dostarczony jako prefabrykat. Przestrzen pomigdzy betonowym
pierscieniem a komora nalezy uszczelni¢ elastomerem lub innym wypehiaczem plastycznym.

Plyty winny by¢ wykonane z betonu klasy co najmniej B40 o wodoszczelno$ci w8 oraz
nasiakliwosci ponizej 5%.

2.3.4. Przepompownia Sciekow

Przepompownig projektuje si¢ jako obiekt podziemno-naziemny — zbiornik z polimerobetonu

¢ 1500 mm i wysokosci catkowitej 5,09 mb, wyposazony w 2 pompy zanuzeniowe. Wszystkie elementy
stalowe przepompowni wykonane beda ze stali nierdzewnej. Przepompownia wyposazona bedzie w
modem telefonii komoérkowej przesylajacy informacje o awarii do konserwatora oczyszczalni
sciekow.

Szczegdlowy opis posadowienia, montazu 1 wyposazenia przepompowni zawiera Dokumentacja
Projektowa.

2.4. Beton
Beton hydrotechniczny B-40 powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-62/6738-07 [17].

2.5. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [7].

2.6. Piasek na podsypke i obsypke rur '
Piasek na podsypke i obsypke rur powinien odpowiada¢ PN-87/B-01100. Zwir.
Thuczen na podsypke filtracyjna powinien odpowiada¢ PN-87/B-01100.

2.7. Materialy izolacyjne

2.7.1. Kity olejowe i poliestrowy trwale plastyczny- powinny odpowiada¢ BN-85/6753-02.
2.7.2. Lepik asfaltowy wg PN- 74/B-26640

2.7.3. Papa izolacyjna- powinna spetia¢ wymagania PN-90/B-0415

2.7.4. Abizol R + P — zgodnie z norma producenta

2.8. Odbior materialow na budowie.

Materialy nalezy dostarczy¢é na budowe wraz ze $wiadectwem jakosci, kartami

gwarancyjnymi 1 protokotami odbioru technicznego, atestami, aprobatami technicznymi,

deklaracjami zgodnosci.

Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i

zgodnosci z danymi producenta.

Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materialtow. W razie stwierdzenia wad lub
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powstania watpliwosci ich jakosci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okreslonym
przez inspektora nadzoru robot.

2.9. Jako$¢ materialow

Jakos¢ wszystkich skladnikéw sieci kanalizacyjnej powinna spemia¢ wymagania stosownych aktow
prawnych oraz by¢ odpowiednio poswiadczona. Wedhig tych wymagan rury i ksztaltki powinny by¢
zgodne z nastepujacymi wymaganiami:

* na powierzchni zewngtrznej nie powinny mie¢ widocznych uszkodzen, wgniecien, rys, peknieC,

* odstonigte koncowki rur (dotyczy rur PCV) powinny by¢ odpowiednio uksztaltowane i oznakowane
glebokosci potaczen kielichow,

* plaszczyzny cigcia rur powinny by¢ prostopadte,

* uszczelki powinny mie¢ gladkie i rowne powierzchnie, bez zadzioréw i wybrzuszen,

* kazda rura i ksztaltka powinna mie¢ oznakowanie fabryczne, zawierajace nastgpujace dane:

*czynnik przenoszony,

* nazwa producenta,

*typ materiahy,

* seria identyfikacyjna typu,

* Srednica zewnetrzna w mm,

*orubos¢ $cian w mm,

*data produkciji,

* efektywny standard.

2.a SPRZET

Do wykonywania robot nalezy posiada¢ nastepujacy sprzet:
*zuraw budowlany samochodowy

*koparki o pojemnosci tyzki 0,25-0,6 m3

*koparki kolowe i gasienicowe

*sprzet do zageszczania gruntu

*weciagarke reczna

*weciagarke mechaniczna

*samochody skrzyniowe

*samochod samowyladowczy

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3i S
01.01.01 ,, Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych".

3.2. Roboty przygotowawcze

3.2.1. Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych.

Podstawe wytyczenia trasy kanatu sanitarnego stanowi Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacja ST S
01.01.01.

Wytyczenie w terenie osi kanalu, z zaznaczeniem usytuowania studzienek za pomoca wbitych w g
kotkow osiowych z gwozdziem. Po wbiciu kotkéw osiowych nalezy wbi¢ kotki - $wiadki
jednostronne lub dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia osi kanalu po rozpoczgciu robot
ziemnych. Wytyczenie trasy kanatu w terenie przez shuzby geodezyjne Wykonawcy.

Nalezy ustali¢ stale repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci wbudowaé repery tymczasowe
rzednymi sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne.
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W miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkow, budowe nalezy zgodnie z BHP,
przepisami kodeksu drogowego, ogrodzi¢ od strony ruchu, a na noc dodatkowo oznaczy¢ §wiattami.
3.2.2 Usunigcie warstwy humusu

Usunigcie warstwy humusu wykona¢ zgodnie ze Specyfikacja ST S 01.01.02.

3.2.3.Usunigcie elementdéw drog, ogrodzen

Usunigcie elementow drog, ogrodzen itp. wykona¢ zgodnie ze Specyfikacja ST S 01.01.03.

3.2.4. Lokalizacja istniejacego uzbrojenia.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona odkrywki istniejacego uzbrojenia.

3.2.5. Ocena stanu technicznego budynkow.

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca dokona oceny stanu technicznego budynkéow polozonych w
odleglosci mniejszej niz 20 m oraz dokona archiwizacji zdjgciowej tej oceny.

3.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne w miejscu skrzyzowan z urzadzeniami podziemnymi nalezy wykona¢ recznie, poza
miejscami kolizji z urzadzeniami podziemnymi - mechanicznie, zgodnie dokumentacija projektowa i
ST S02.01.01.

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z normaPN-99/B-10736 ,,Roboty ziemne. — Wykopy otwarte dla
przewodoéw wodociagowych i kanalizacyjnych. - Warunki techniczne wykonania™.

3.4. Przygotowanie podloza (podsypki)

Podloze nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa przy uwzglednieniu rodzaju gruntu.
Podloze naturalne powinno stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej wilgotnosci o
wytrzymaltosci powyzej 0.05 MPa wg PN-B-02480 dajacy si¢ wyprofilowa¢ wg ksztaltu spodu
przewodu (w celu zapewnienia jego oparcia na dnie wzdhuz dtugosci na %4 obwodu), nie wykazujacy
zagrozenia korozyjnego. Grubo$¢ warstwy zabezpieczajacej naturalne podioze przed naruszeniem
struktury gruntu powinna wynosi¢ 0.2 m. Odchylenia grubo$ci warstwy nie powinny przekracza¢ = - 3
cm.

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podiozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robdt) podioze nalezy wykona¢ z warstwy
thuicznia lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm lacznie z ulozonymi saczkami
odwadniajacymi.

W przypadku, gdy dno kanahi znajduje si¢ ponizej zwierciadta wody gruntowej, wodg nalezy obnizy¢
W sposob okreslony w dokumentacji projektowe;.

W gruntach gliniastych lub stanowiacych zbite ity nalezy wykona¢ podioze z pospotki, zwiru lub
thucznia o grubosci od 15 do 20 cm.

Zaggszczenie podioza powinno by¢ zgodne z okre§lonymw S T.

3.5. Roboty montazowe

3.5.1. Wymagania ogolne dla ulozenia i montazu kanalizacji
UlozZenie i montaz rur kanalizacyjnych nalezy przeprowadza¢ $cisle wedtug wymagan podanych przez
producenta oraz zawartych w Dokumentacji Projektowej.

3.5.2. Spadki i gleboko$¢ posadowienia.

Spadki i glebokos$¢ posadowienia kanalow powinny spemia¢ warunki okreslone w Dokumentacji

Projektowej dla odcinkow pomiedzy wezlami. Kanaly nalezy uklada¢ od rzednych nizszych do

wyzszych, odcinkami co 6 m. Wyrownywanie spadkéw rury przez podkladanie pod rurg kawatkow

drewna, kamieni lub gruzu jest niedopuszczalne; rura wymaga podbicia na catej dlugosci o kacie

rozwarcia 90°.

Najmniejsze spadki kanaldow musza by¢ zgodne z wytycznymi do projektowania. Najwicksze

dopuszczalne spadki wynikaja z ograniczenia maksymalnych predkosci przeplywu. Glebokosé
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posadowienia powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.

3.5.3. Rury kanalowe
Kanalizacjg sanitarng projektuje si¢ z rur PVC typu cigzkiego o srednicach:

*200/5,9 mm,

*250/7,3 mm,

*przylacza kanalizacyjne 160/4,7 mm oraz 200/5,9 mm
Rury kanalowe nalezy uktada¢ i uszczelnia¢ zgodnie z instrukcja wytworcy. Przed zakonczeniem
dnia roboczego badz przed zejéciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce ulozonego kanahu przed
zamuleniem.
W miejscach zlaczy kielichowych nalezy wykonywa¢ dotki montazowe o glebokosei ca 10 cm dla
umozliwienia wepchnigcia bosego konca rury lub ksztaltki w kielich rury. Ksztalt 1 wielko$¢ dotka
montazowego musi zapewni¢ warunki czystosci (nie dostawania si¢ ziemi do wnetrza kielicha). Kielich
ukladanej rury powinien by¢ zabezpieczony deklem. Poszczegdlne ulozone rury po uprzednim
sprawdzeniu spadku powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dhugoscei rury i
mocno podbite, aby rura nie zmienita polozenia do czasu wykonania uszczelnienia zlaczy.
Uszczelnienia ziaczy rur kanalowych nalezy wykonaé:
*specjalnymi fabrycznymi uszczelkami gumowymi,
Polaczenia kanalow stosowac nalezy zawsze w studzience lub w komorze (kanaty o srednicy do 0,3 m
mozna taczy¢ na wpust lub poprzez studzienke kryta-$lepa).
Kat zawarty migdzy osiami kanatoéw doplywowego 1 odptywowego - zbiorczego powinien
zawierac si¢ w granicach od 45 do 90°.
Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0° C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywac w
temperaturze nie mniejszej niz +8° C.
Rury nalezy uklada¢ na podsypce piaskowej o grubosci 15 - 20 cm i dokona¢ obsypki piaskowej o
grubosci 30 cm. Zaggszczenie podsypki piaskowej i obsypki nalezy dokona¢ ubijakami drewnianymi i
zagesci¢ 1s=0,98.

3.5.4. Przykanaliki

Przykanaliki projektuje si¢ z rur kanalizacyjnych PCV ¢ 160 o grubosci Scianek 4,7 oraz ¢ 200 0
grubosci Scianek 5,9 Przy wykonywaniu przykanalikow nalezy przestrzegac ustalen Dokumentacji
Projektowej oraz nastepujacych zasad:

*trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planie i pionie (z wyjatkiem tukoéw dla
podiaczenia do wpustu bocznego w kanale),

* przekroj przewodu przykanalika, wilaczenie do kanalu powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa.

Warunki wykonania tak jak przy sieci kanalizacyjnej.

3.5.5. Studzienki kanalizacyjne

Uzbrojenie kolektora grawitacyjnego stanowia: studzienki rewizyjne, przelotowe i polaczeniowe
wykonane z kregéw zelbetowych ¢ 1000 mm i ¢ 1200 mm, nakrytych Zelbetowymi phytami
nadstudziennymi ¢ 1200 mm i ¢ 1400 mm z zamontowanym wiazem typu cigzkiego. Studzienki nalezy
wykona¢ szczelnie, powinny by¢ wyposazone w stopnie wlazowe. Uzbrojenie kolektora stanowia tez
studzienki inspekcyjne ,,WAVIN” ¢ 425 mm z wiazami zeliwnymi 12,5 ton.

Studzienki przytaczeniowe SP dla przykanalikow stanowia studzienki typ ,,WAVIN” ¢ 315 mm PP z
wilazami zeliwnymi 12,5 ton.

Studzienki kanalizacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z PN-92/B-10729.
Lokalizacja i wymiary studzienek powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.
Przy wykonywaniu studzienek nalezy przestrzega¢ ustalen Dokumentacji Projektowej oraz
nastepujacych zasad:
- wszystkie kanaly w studzienkach nalezy taczy¢ o§ w o$ (w studzienkach krytych),
26



- studzienki wykonywac¢ nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w trudnych
warunkach gruntowych (przy wystgpowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie
wzmochionym,

- nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ dojscia do studzienki,

- zaleca sig zapewnienie mozliwosci dojazdu do studzienki.

Przejscia rur kanalizacyjnych przez Sciany komory nalezy obudowac i uszczelni¢ materialem
plastycznym ustalonym w Dokumentacji Projektowej.

3.5.5.1. Przepompownia Sciekéw

Przepompownig zaprojektowano jako obiekt podziemno-naziemny — zbiornik z polimerobetonu
¢ 1500 mm i wysokosci catkowitej 5,09 mb, wyposazony w 2 pompy zanuzeniowe.

Montaz wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa i zaleceniami producenta.

3.5.6. Izolacje
Montaz i uszczelnianie potaczen nalezy wykona¢ $cisle zgodnie z instrukcja montazu Wytworcy.

3.5.7. Proba szczelnoSci

3.5.7.1. Proba szczelnosci dla kanalow grawitacyjnych

Przed zasypaniem wykopow nalezy wykona¢ probe szczelnosci kanalizacji na eksfiltracje przy
okre$lonym ci$nieniu wody wewnatrz przewodu, odcinkami do ca 50 m pomigdzy studzienkami
rewizyjnymi. Studzienki umozliwiaja zejscie na poziom kanalow i zamknigcie ich tymczasowymi
zamknigciami mechanicznymi (korki), lub pneumatycznymi (worki), dla napehienia przewodu woda i
dokonania proby szczelnosci. Ztacza kielichowe zardwno na rurach jak i polaczeniach ze studzienkami i
przytaczami winny by¢ nie zasypane. Wszystkie otwory badanego odcinka (lacznie z przylaczami) i
inne ksztaltki z otworami, musza by¢ na okres proby zakorkowane i zabezpieczone podparciem.
Studzienki podlegaja probie lacznie z calym badanym rurociagiem. Urzadzenia do zamykania (na okres
proby) badanych kanatlow musza by¢ wyposazone w krdéee z zaworami dla:

- doprowadzenia wody;,

- oproznienia rurociagu z wody po probie,

- odpowietrzenia,

- przytaczenia urzadzenia pomiarowego.

Wode do przewodu kanalizacyjnego podlegajacego probie nalezy doprowadzi¢ grawitacyjnie,
odpowietrzenie dokonuje si¢ przez jego najwyzszy punkt. Czas napehienia przewodu nie powinien
by¢ krotszy od 1 godziny, dla spokojnego napehienia i odpowietrzenia przewodu. Alternatywnie
zamiast proby szczelnosci mozna wykona¢ kamerowanie calosci kolektorow grawitacyjnych, jesli
Inspektor nadzoru wyrazi na to zgodg.

3.5.7.2. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Ogolne wymagania podane sa w Specyfikacji Technicznej S-02.01.01.

Zasypywanie rur w wykopie mozna rozpocza¢ po pozytywnym wyniku proby szczelnosci i nalezy je
prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien by¢ rdownomiernie ukiadany i
zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w
ST. Rodzaj gruntu do zasypywania wykopdw Wykonawca uzgodni z Inspektorem nadzoru.

3.6. Roboty montazowe (przejscia) rur kanalowych pod przeszkodami i na skrzyzowaniu z
instalacjami.

3.6.1. Przejscia pod drogami.
Przejscia kanalizacji i przytaczy pod drogami powiatowym wykonywaé przewiertem w rurze
ostonowej stalowej, natomiast pod drogami gminnymi wykona¢ wykopem otwartym —
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zgodnie z ustaleniami z Zarzadca Drég i Dokumentacja Projektowa (rowniez w rurze
ostonowej stalowej).

3.6.2. Skrzyzowania z ciekami wodnymi.
Skrzyzowania z rowami melioracyjnymi suchymi i przy matej ilosci wody nalezy wykonac
rozkopem.

3.6.3. Skrzyzowania z istniejacymi liniami elektrycznymi, kablami elektrycznymi.

W miejscach kolizji roboty prowadzi¢ po uzgodnieniu z RE i w razie potrzeby po wylaczeniu
pradu.

Na istniejacych kablach energetycznych zastosowaé rury dwudzielne do kabli A 110 typu ,,Arot”.
o dtugosci I m + szeroko$¢ wykopu; zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

W miejscach kolizji z liniami napowietrznymi roboty nalezy prowadzi¢ w odleglosci 2 m od
stupow.

3.6.4. Skrzyzowania z istniejacymi kablami teletechnicznymi.
Istniejace kable teletechniczne nalezy zabezpieczy¢ rurami dwudzielnymi do kabli A 110 typu ,,Arot”,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

3.6.5. Skrzyzowania z istniejacymi rurociagami wodociaggowymi.
Skrzyzowania wykona¢ bez uzycia sprzetu mechanicznego, zgodnie z Dokumentacija
Projektowa.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST S-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 4

4.2. Kontrola, pomiary i badania

4.2.1. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow do betonu,
zapraw, obsypek i podsypek oraz ustali¢ wymagane recepty laboratoryjne.

4.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie 1z czgstotliwoscia okreslona w niniejszej S T i zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.
W szczeg6Inosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych statych
punktow wysokosciowych z dokiadnoscia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podsypki,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zalozenia przewodow i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kolektora sanitarnego,

- sprawdzenie prawidlowosci wozenia przewodow za pomoca kamery,

- sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,

- sprawdzenie szczelnosci na eksfiltracje,

- badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek kanalizacyjnych i pokryw wlazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.
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4.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigcej niz + 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0, 1 m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ = 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleglosci osi utozonego kolektora od 0si
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 cm,

- odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczac - 5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) 1 + 10% projektowanego
spadku (przy zwigkszonym spadku),

- wskaznik zaggszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien
by¢ zgodny z pkt 5.5.6,

- rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscia do = 5mm.

5. ODBIOR ROBOT

5.1. Ogdlne zasady odbioru robot
OgoIne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00.00 "Wymagania ogélne™ pkt 5.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

5.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu obejmuje:

* sprawdzenie ukonczonego odcinka pod wzgledem zgodnosci z dokumentacja, szczegdlnie w

zakresie zastosowanego materiahy,

* sprawdzenie ukonczenia robot ziemnych, szczegdlnie w odniesieniu do zaggszczenia podioza,
zasypki, glebokosci ulozenia rur, umocnien,

* sprawdzenie montazu odcinka przewodu, szczegdlnie w odniesieniu do kierunku oraz
nachylenia i potaczen na zakretach,

* sprawdzenie zabezpieczenia odcinka przewodu, szczeg6lnie w miejscach kolizji z
przeszkodami, elementami uzbrojenia,

*sprawdzenie wykonania studzienek, komar operacyjnych, itd.,

*test szczelnosci na eksfiltracje, infiltracje, testy ci$nieniowe.

Odbiodr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie pozwalajacym na wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogolnego postepu robot odcinka robdt ziemnych poddana odbiorowi nie
powinna by¢ ponizej 300.

5.3. Odbior techniczny
Jest to odbior techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu budowy, przed przekazaniem do
eksploatacji. Nie stawia si¢ ograniczen dotyczacych dlugosci badanego odcinka przewodu.

Przedlozone dokumenty:
(a) wszystkie dokumenty odno$nie odbioréw czesciowych (pkt 5.1.)

(b) protokoty wszystkich odbiorow technicznych czgsciowych

() dwa egzemplarze inwentaryzacji geodezyjnej przewoddw i obiektow na planach
sytuacyjnych wykonanej przez uprawnionych geodetow — o ile umowa z Wykonawca nie
stanowi inaczej.
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6. PRZEPISY ZWIAZANE

6.1. Normy

Uwaga:

Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie
obowigzujace normy i przepisy.
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