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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zawanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokéciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw
opracowania szczegdtowej specyfikacji techniczn8ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogactkejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wszystkimi czynigoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz pefua obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaoi@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokasciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokumvego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktoéw wysokéciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrooh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektdw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzeyiznaczenia osi obiektu
i punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, aokrich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposéb ulapeipjodszukanie i ewentualne odtworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, pogpaunkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.
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1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy naje stosowé pale drewniane z
gwozdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowedhagasci okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarodét ziemnych, wasiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny ngiérednie od 0,15 do 0,20 m idiugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od
0,05 do 0,08 m i dilugai okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjaie]
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysalmvych naley stosowd
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdgciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatléw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania robét podano w OST D-MOQO0 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego
dane zawierafe lokalizacg i wspoétrzdne punktdw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne nigelme do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@mazyniera o wszelkich kblach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i @ureperow roboczych. Bdy te
powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okstone w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadofio tym Inzyniera. Uksztaitowanie terenu w takim
rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z ré&nic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostam
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofci Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoyé
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przegriiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puniggérednie osi trasy mugz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia ofegace w sposOb wyeamy i jednoznaczny
charakterysty& i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzeowinny by
zaakceptowane przezzymiera.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania rob6t. dei znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostamnzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesmid robdt, to zostanone
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdavidtowej realizacji robét
naleza do obowizkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy ayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowazane
do punktéw pomocniczych, palonych poza granic robdt ziemnych. Maksymalna
odlegtaé¢ pomiedzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nieze@rzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdhuz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzditutrasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wyn@si500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzygz/ch. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty
stale na stabilnych, istnigjych budowlach wzdt trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nale zalary¢é w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wossip wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostpc niwelacg podwojr w
nawigzaniu do reperow mgigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigea;
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegog¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamgmeigd, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, dkomej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich
w odlegitdci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdscz nie rzadziej ni
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej btsisy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drégedRe niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe].



D-01.00.00 Roboty przygotowawcze 9

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnezonych poza granicobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw
i wykopdéw na powierzchni terenu (oktenie granicy roboét), zgodnie z dokumentacj
projektovs oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przeziiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowd w przypadku nasypéw o wysai@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych ni 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub
wiechami naley dostosowé& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dwj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatdaodstpowi kolejnych przekrojéw
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypéw i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentggjojektova.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio

przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajgla powinna zawieta
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczetyich obiektow.

Polazenie obiektu w planie natg okreli¢c z dokladnécia okreslona w
punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jest&za obmiaru robét
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogdlne”
pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub pigitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platfoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnygtyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrorm iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiafe odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platndg¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestaupw
koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.
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N

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.

NoOk®
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej (OST) § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robot zawianych z usupciem drzew i krzakéw.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw

opracowania szczegdtowej specyfikacji techniczn8ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewddzkich.
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Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogacigjskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwigzanych z usugciem drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robo6t
przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OS3-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robo6t zwzanych z usumciem drzew i krzakéw nahy
stosowa:
— pily mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania e @h usunicia z pasa
drogowego,
- spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z
wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotysze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewozé transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat mytkowy (np. budowlany, meblarski
itp.) powinny by transportowane w sposéb nie poweadyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania robét podano w OST D-MOQO0 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakéw obejmaj wyciecie i
wykarczowanie drzew i krzakéw, wywiezienie pni, fiary i gakzi poza teren budowy na
wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentuglakersie na miejscu pozostéo po
wykarczowaniu.

Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopow
innych miejscach wskazanych w dokumentacji projekjo powinien by oczyszczony z
drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiane z usugciem drzew i krzakéw powinna byuzyskana
przez Zamawiacego.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw.
sezonie gbnym, ustalonym przez tgniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdéw, z ktérych dgryest przeznaczony do
wbudowania w nasypy, teren nafeoczyci¢ z raslinnosci, wykarczowé pnie i usuné
korzenie tak, aby zawad® czsci organicznych w gruntach przeznaczonych do
wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren najeoczyci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie
znajdowaly si na gkbokasci do 60 cm poriej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp
nasypu, z wygtkiem przypadkoéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona doiesa,
powinna by przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzenienzelleroslinnose,
ktora ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczonaz pi¢gkonawe, to
powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zga@e@ny przez
odpowiednie wladze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajcage sé w pasie rob6t ziemnych, powinny dy
wykarczowane, za wyjkiem nas¢pujacych przypadkéw:

a) w obrebie nasypéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istaggj rzdna terenu
w tym miejscu znajduje sico najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday
drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostag/pod nasypami powinny by
$ciete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchpterenu. Powssze odsgpstwo od ogdinej
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zasady, wymagagej karczowania pni, nie ma zastosowanigelje przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstamasypu,

b) w obrbie wyokiglenia skarpy wykopu przecirgego st z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by $cigte réwno z powierzchaiskarpy albo pogkj jej poziomu.

Poza miejscami wykopdw doly po wykarczowanych phianaley wypetnic
gruntem przydatnym do budowy nasypow i&ag, zgodnie z wymaganiami zawartymi w
OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, nalg tymczasowo zabezpieazy
przed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa
przedstawiajce wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity
tej wiasciwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne iiny przewidziane do ponownego sadzenia powinn§ by
wykopane z dig ostraznoicia, w sposéb ktéry nie spowoduje trwatych uszkddza
nastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunktej roslinnosci

Sposbéb zniszczenia pozostaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniamizymiera.

Jezeli  dopuszczono przerobienie gat na koe drzewn za pomog
specjalistycznego spyis, to sposéb wykonania powinien odpowiadaaleceniom
producenta spetu. Niewyteczne pozostatai po przerdbce powinny Byusunete przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli  dopuszczono  spalanie  shonosci  usungtej w  czasie  robot
przygotowawczych Wykonawca ma obawngk zadbé, aby odbylo s ono z zachowaniem
wszystkich wymogéw bezpiecastwa i odpowiednich przepiséw.

Zaleca s stosowanie technologii, urddviajacych intensywne spalanie, z
powstawaniem matej ki dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alpalanie w
dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakeniu spalania ogiepowinien by
catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych se czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do
odstpienia od spalania lub jego przerwania, a nagromagdmaterial do spalenia stanowi
przeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien @éugo w miejsce
tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakeeme przez kyniera, w ktérym
bedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostaléci po spaleniu powinny ldy usunite przez Wykonawge z terenu
budowy. Jéli pozostatdci po spaleniu, za zgadinzyniera, § zakopywane na terenie
budowy, to powinny by one uktadane w warstwach. K& warstwa powinna Byprzykryta
warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinnacébgrzykryta warstw gruntu o grubfci co
najmniej 30 cm i powinna ldyodpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaia po
spaleniu nie mag by¢ zakopywane pod rowami odwadnigymi ani pod jakimikolwiek
obszarami, na ktorych odbywa girzeptyw wdd powierzchniowych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jak@i robdt polega na wizualnej ocenie kompldtiousunicia
rodlinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotow. &mgzenie gruntu
wypetniapcego doty powinno speinia odpowiednie wymagania oldene w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa robdt zwiazanych z usugciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew - sztuka,
- dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotow
po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotysze podstawy ptatsgei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuije:
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— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie ¢gaina koe
drzewry, wzgkdnie spalenie na miejscu pozostaigo wykarczowaniu,

— zasypanie dotow,

— uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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GENERALNA DYREKCJA DROG PUBLICZNYCH

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej (OST) § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robot zgganych ze zdgiem warstwy humusu i/lub
darniny.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw

opracowania szczegdtowej specyfikacji techniczn8ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogactkejskich i

gminnych.
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1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych amach robét
przygotowawczych.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OS3-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogd6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do zdjgcia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajcej sk do powtdrnego iycia naley stosowa:
- réwniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sptgm zmechanizowanym nie jest #lwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkangportu na odlegié
wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgciem warstwy darniny nadgjej sk do
powtdrnego #ycia, naley stosowa:
- noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
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4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozt transportem samochodowym. Wybénodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinagbg transportowana w sposéb nie
powodupcy uszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@O0 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ip@m by oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fdejszego wycia przy
umacnianiu skarp, zakfadaniu trawnikow, sadzenigewri krzewOw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamaemiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaigniera.

Humus naley zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spypshal
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn ntengstarczajce dla prawidtowego
wykonania robdt, wzghnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna
grubas¢ warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naly dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz w
innych miejscach oké&onych w dokumentacji projektowej lub wskazanychzear
Inzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokasci jego zalegania,
wysokasci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowge) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskex przez Izyniera, wedug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyelizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalegy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowg humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezpinio po nich, aby unileé zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w odsie pasa przeznaczonego pod buglotrasy
drogowej jest pokryta darninprzeznaczondo umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w
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sposob, ktory nie spowoduje jej uszkomlzg@rzechowywé w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgiem darniny. Darnig nalezy cia¢ w
regularne, prostaltne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku
okoto 0,30 metra. Grué darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Zdi darnina przed
powtérnym wykorzystaniem musi &yskladowana, to zalecagsej roztazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie roZenie darniny, to naly ja magazynowa w
regularnych pryzmach. W porze rozwojulio darnirg nalezy sktadow& w warstwach
trawa do dotu. W pozostatym okresie darginalery skiadow& warstwami na przemian
trawa do gory i traw do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowamie powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnirg nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przetviea miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia humusu
lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lubfi
darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QWymagania ogoine”
pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatrdesi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdilrogi lub odwiezieniem na
odklad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamijej w regularnych
pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.

GENERALNA DYREKCJA DROG PUBLICZNYCH

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.03
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogllnej specyfikacji tecangj (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zadianych z wyburzeniem obiektéw budowlanych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohowica podstaw
opracowania szczego6towe] specyfikacji techniczn®85T) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbot na drogach krajowych i
wojewodzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogacigjskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwiagzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych, to jest:
- budynkow,
— budowli (mostéw, estakad, tuneli, zbiornik&ejan oporowych, przepustéw),
- obiektéw matej architektury.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OS3-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygeze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty wybuchowe
Materialy wybuchowe powinny odpowiatl@ymaganiom ustalonym w SST.
3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét zwigzanych z wyburzeniem obiektow
Do wykonania rob6t zwezanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych male
stosowa:
— spycharki,
- ladowarki,
- dzwigi,
- mioty pneumatyczne,
a w razie potrzeby specjalistyczny sgirdo wyburzé i prac strzatowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozhiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wybdrodka
transportu zaley od odlegtdci i warunkéw lokalnych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-Q0® ,Wymagania ogoélne”
pkt 5.

5.2. Czynndci wstgpne

Roboty rozbiérkowe obejmaj usunecie z terenu budowy wszystkich obiektéw
budowlanych, w stosunku do ktérych zostato to pideiane w dokumentacji projektowej.

Obiekty znajdujce st w pasie robét drogowych, nie przeznaczone do gsiani
powinny by przez Wykonawg zabezpieczone przed uszkodzeniemeli@biekty, ktore
maja by¢ zachowane, zostaruszkodzone lub zniszczone przez Wykongwo powinny
one by odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposOb zaakcepig\przez Zamawiagego.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacjventaryzacyjnej lub/i
rozbidrkowej obiektow przewidzianych do rozbiérkazynier maze polecé Wykonawcy
sporzdzenie takiej dokumentacji, w ktorejedrie okrélony przewidziany odzysk
materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wylme z elementoéw nabwych do
powtdrnego wykorzystania powinny bysuwane bez powodowaniagdnych uszkodze
O ile uzyskane elementy nie sta&jic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrélone w SST lub wskazane przezyniera.

Jezeli jest maliwe oraz dopuszczone przez zymiera spalenie nieprzydatnych
elementdow uzyskanych w wyniku prac rozbiérkowychezhidne czynnéci nalery
przeprowadz&z zachowaniem ustalekreslonych w OST D-01.02.01 p. 5.4.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST st wlasndcia Wykonawcy, powinny
by¢ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) po usunritych obiektach budowlanych lub ich elementach, duage
sie¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenfapjojektovy beda wykonywane wykopy
drogowe, powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnmalezry zapobiec
gromadzeniu giw nich wody opadowej.

Doly, w miejscach gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych, nale
wypelnic warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsjo terenu i zagcic
zgodnie z wymaganiami olglenymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do uetiai stanowj elementy uytkowanego
uktadu komunikacyjnego (mosty, estakady, tunele) itflykonawca mge przysipi¢ do
robé6t rozbidrkowych dopiero po zapewnieniu odpowiedo objazdu.

5.4. Usungcie kamieni i blokéw skalnych

Duze kamienie i bloki skalne powinny byusungte z powierzchni pasa robét
ziemnych w obgbie wykopdw oraz w olgbie nasypéw w przypadku, gdy wysdko
kamieni lub blokéw skalnych przekracza 1/3 wysakmasypu.
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Jereli wielkos¢ kamieni lub blokéw skalnych uniemawia ich usungcie bez
wczesniejszego podzielenia na mniejszeg&, a przewidziano w tym celu zycie
materiatdow wybuchowych, Wykonawca ma obamek zadbé, aby roboty strzelnicze byly
prowadzone przez personel posiadgjwymagane kwalifikacje, przy zachowaniu zasad
bezpieczastwa okrélonych odpowiednimi przepisami oraz przy spemienistalé
zawartych w rozdziale OST D-02.00.00 ,Roboty ziefnne

Doty (wykopy) po usunmitych kamieniach i blokach skalnych powinny ¢by
zabezpieczone lub wypeinione zgodnie z zasadaretlokymi w p. 5.3.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t wyburzeniowych

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompldtmaisunecia resztek
budynkéw i budowli, gruzu, kamieni i blokéw skalfy®raz sprawdzeniu uszkodze
elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystani

Zagszczenie gruntu wypeinigego doty po usugiych kamieniach, blokach skalnych
lub obiektach budowlanych powinno spethiadpowiednie wymagania oklene w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr szécienny) wyburzonych obiektow budowlanych,
usungtych kamieni i/lub blokow skalnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoine”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy platdgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mrobét obejmuije:
- rozebranie i wyburzenie obiektow budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiorki,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— ewentualne zasypanie i z@gczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustych
obiektach,
- usunkcie kamieni i blokéw skalnych,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

GENERALNA DYREKCJA DROG PUBLICZNYCH

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N
| PRZEPUSTOW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgganych z rozbiork elementéw drég, ogrodae
przepustow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obhpwica podstaw
opracowania szczegdtowej specyfikacji techniczn8ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogactkejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwiazanych z rozbiork
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzey i opornikéw,
- §ciekow,
- chodnikéw,
- ogrodze,
— barier i poeczy,
— znakdéw drogowych,
— przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OS3-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, poda
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppistéw mog by¢ wykonane z
drewna lub rur stalowych w postaci:

— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skladajych st z lezni z bali (np.
12,5 x 12,5 cm), nog z kragziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),ezen (np. 3,2 x 12,5 cm) i
pomostu z desek,

- rusztowa drabinowych, sktadagych sg¢ z drabin (np. diugixi 6 m, szerokéci 52 cm),
usztywnionych szeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérychelalzch (np. 3,2 x
6,3 cm) uklada gipomosty z desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowyadnicy od 38 do 63,5 mm, o
wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskicht&la rusztowaniowych (np. z rur
stalowych érednicy 108 mm i #ownikéw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), O
wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

- rusztowa z rur stalowychérednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w
ramownice i kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materialow odpowiadagych naspujacym normom:

- drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [HN-D-96002 [3] lub innej
zaakceptowanej przezAyniera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lubnej zaakceptowanej przez
Inzyniera,

— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innefaakceptowanej przez
Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiérk elementéw drdg, ogrodiae przepustéw
moze by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
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- spycharki,

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody erzarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsérodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MY0@O ,Wymagania ogoélne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrofidzeprzepustéw obejmuajusunécie z
terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych ki p.3, zgodnie z dokumentacj
projektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjventaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej, Izynier maze polect Wykonawcy sporzdzenie takiej dokumentacji, w
ktorej zostanie okgbony przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposdb okékony
w SST lub przez lryniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiewm frezarek drogowych,
nalezy spetné warunki okrglone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku rob6t rozbiérkowych przepustu ngldokond:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewidujeg sbdzyskaé, w spos6b ¢czny lub
mechaniczny z ew. przeciem petow zbrojeniowych i ich odgtiem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rurlementéw
skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczyszczeni@wirsi czsciowym usungciu
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taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zatéeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianydd powtérnego ycia
(z zaprawy, kawatkoéw betonu, izolacji itp.) i icbhgortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodae O ile uzyskane elementy nie stegie wtasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST s&¢ Wlasndcia Wykonawcy, powinny
by¢ usunite z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementdw drémprodzé i przepustéw
znajdupce st w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentapjojektovy beda wykonane
wykopy drogowe, powinny ky tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnmaley
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje: siykonania wykopow drogowych nale
wypeni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagagjo terenu i zagci¢
zgodnie z wymaganiami olkdlenymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiovykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeslementow przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypeminigego ewentualne doly po usetych elementach
nawierzchni, ogrodzei przepustow powinno spehtiadpowiednie wymagania okiene
w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwiazanych z rozbiork elementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodze barier i
poreczy - m (metr),
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— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

- dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy pfatdoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkéelu ponownego jejzycia, z
utozeniem na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikéw:

- odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiérkiscieku:

— odstonkcie $cieku,

— reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,

- ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhidvidelu ponownego jegaycia, z
utozeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— uzupehienie i wyrébwnanie podia,

— zaladunek i wywéz materiatéw z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbioérki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

— reczne wygcie piyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichy materiatdw
chodnikowych,
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ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrkelu ponownego jegozycia, z
utozeniem na poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zsgczeniem do uzyskania#s1,00 wg BN-77/8931-
12[9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvldéelu ponownego jegazycia, z
utozeniem w stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporazidkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbidrki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z esmgzeniem do uzyskania 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

uporzdkowanie terenu rozbiérki;

g) dla rozhiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotdw po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

uporazidkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatite,

ew. ustawienie rusztowid ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementdéw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z gszczeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

uporzdkowanie terenu rozbiérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni
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3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwwugriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



