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PRZEDMIAR ROBOT

NA PRZEBUDOWE DROGI GMINNEJ NR 117054E CHOTOW — KRZY WORZEKA - OZAROW

O DL. 1.376 KM (11 ETAP BUDOWY)

Lp. Poz. Wyszczegélnienie robot J.m. Tlosé Uwagi
koszt. lokalizacja, obliczenie jedn.
1 2 3 4 5 6
I ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych dla
0119-03 trasy drég w terenie réwninnym
km 1+895 do km 3+271 tj. 1.376 km km 1.376
II PODBUDOWA
2 KNR 2-31 Profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy
0103-05 konstrukcyjne nawierzchni w gr. kat, V-VI
13585x500 = 6.793m’
17,50x4,50 = 79 m’
10 x 4,50 + 5,00
2 = 48m’
RAZEM 6.920 m’
zjazd 15x4,0 = 60 m’
zjazd 15x40 = 60 m’
zjazd 15x40 = 60 m’
zjazd 15x4,0 = 60 m’
zjazd 15x3,0 = 45 m*
zjazd 15x3,0 = 45 m*
skrzyzowania
3x3
2 xl = 5 m
4x4
2 x2 =  16m’
5x5
2 x7 = 88m’
6x6
2 x2 = 36m
RAZEM 475 m’
OGOLEM 6.920 + 475 = 7.395 m* m’ |7.395
KNR 2-31 Wyr6wnanie istniejacej nawierzchni kruszywem tamanym
0107-02 niesortowanym o uziarnieniu 0/31,5 mm przy grubosci
powyzej 10 cm
Wedlug tabeli wyréwnania 621,40 m? m? 621,40




1 2 3 5
III NAWIERZCHNIA
4 KNR 2-31 Skropienie podbudowy emulsja asfaltowa zwykia w ilosci
1004-07 0,60 kg / m*
analogia 7.395 m? 7.395
5 KNR 2-31 Mechaniczne ulozenie warstwy dolnej ( wigzacej) z betonu
0310-01 asfaltowego o uziarnieniu 0/16 mm gr. 4 ¢cm dla ruchu KR-1
1501-02 z transportem masy na odleglos¢ 16 km
1502-02
1.358,5x4,62 = 6276 m’
17,50x4,12 = 72m’
10x4,12 +4,62
2 =  44m’
zjazdy i skrzyzowania = 475m’
RAZEM  6.867 m’ 6.867
6 KNR 2-31 Skropienie dolnej warstwy nawierzchni emulsja asfaltowa
1004-07 zwykla w ilosci 0,30 kg / m?
analogia 6.867 m* 6.867
7 KNR 2-31 Mechaniczne ulozenie goérnej warstwy (§cieralne;j)
0310-05i06 |nawierzchni z betonu asfaltowego o uziarnieniu 0/12,8 mm
1501-02 gr. 4 cm dla ruchu KR-1 z transportem masy na odlegto$é
1502-02 16 km
1.358,5 x 4,50 6.113 m’
17,50x4,00 = 70 m’
10 x 4,00 +4.,50
2 = 43 m’
zjazdy i skrzyzowania 475 m?
RAZEM 6.701 m’ 6.701
IV POBOCZA
8 KNR 2-01 Uzupeienie zanizonych poboczy piaskiem z transportem
0201-03 na odleglo$¢ 2 km
1376 x1,25x2x 0,06 = 206 m’ 206
9 KNR 2-31 Utwardzenie poboczy kruszywem famanym niesortowanym
0114-07108 | o uziarnieniu ciagtym 0/31,5 mm gr. 10 cm
1.376 x0,75x2 = 2.064 m* 2.064
YV ZJAZDY INDYWIDUALNE
10 | KNR 2-31 Utwardzenie zjazdéw kruszywem lamanym niesortowanym
0114-07108 | o uziarnieniu 0/31,5 mm gr. 10 cm
Wedlug tabeli zjazdéw - 331m? 331




2 3 4
VI URZADZENIA OBCE
i1 KNR 2-31 Regulacja wysokosciowa istniejacych zasuw wodnych
1406-04 szt. 7

szt.




PRZEDMIAR ROBOT

Lp. Poz. Wyszczegdlnienie robot Jedn. llo§¢ | Uwagi
koszt. lokalizacja,obliczenie miary | jedn.
1 2 3 4 5 6
VII URZADZENIA BEZPIECZENSTWA
RUCHU
12 |KNR 2-31 Ustawienie barier ochronnych stalowych
0704-04 dwustronnych o cigzarze I m49kg - U 14a .
50 m m 50
13 |KNR 2-31 Zakonczenia barier dwustronnych stalowych o
0704-08 cigzarze I m49 kg - U-14a
2x10=20m m 20
14 |KNR 2-31 Ustawienie stupkéw stalowych o $rednicy 70 mm
0702-02 dla tablic prowadzacych na ukach
12 szt. szt. 12
15 [KNR 2-31 Zamontowanie tablic prowadzacych na tukach
0703-02 poziomych
U —3a pojedyncze w prawo 4 szt.
U —3b pojedyncze w lewo 4 szt.
U — 3¢ dwustronne 4 szt.
RAZEM 12 szt. szt. 12




